








Medicine
Geburtssimulator SIMone

Medicine

3B Scientific, D

• ETH und Hospital Balgrist (Zürich), Klinikum rechts der Isar, TU München
• Kontrollierte Lernumgebung

T i i• Training von:
• Sauglocken‐ und Zangengeburt
• Bestimmen der Lage des Kindes
• Umgang mit Geburtskomplikationen mittels Anamnese, 

Befundung und Intervention (bspw. Medikament, 
Operation) mit simulierter Wirkung

• Haptik: Simulation von Zugwiderstand, optimaler Zugrichtung
• Atemgeräusche, Schmerzlaute, Herztöne des Kindes, 

WehentätigkeitWehentätigkeit
• 3D‐Darstellung der Bewegung und Lage des Babys
• Protokollierung zur späteren Analyse

/
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• 35.581€ (9/2011)



Hobby / LeisuretimeHobby / Leisuretime 

Tennis Ball Collector

/Hans Nopper/
Carnegie Mellon University/
Real World Interface, DE/USA
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Google ‐> News “Roboter“ 

Lö h Käf Ol “ (Off d Lö h i h it)Lösch‐Käfer „Ole“ (Offroad‐Löscheinheit)

• Feuerlösch‐Roboter: Eine Kugel als 
Waldbrandmeister

• Idee vom Institut für Industrial Design,
Fachhochschule Magdeburg‐Stendal,Fachhochschule Magdeburg Stendal, 
Studienprojekt

• Vorbild Saftkugler
• Sechsbein‐Lauf‐Roboter, Löschmitteltank, Impulslöschkanone

© FH Magdeburg Stendal

• Panzer hitzebeständig
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News von 25.09.2006



Google ‐> News “Roboter“

H id R b t "A "Humanoider Roboter "Armar"

• Sonderforschungsbereich "Humanoide Roboter„  
Universität Karlsruhe

• "Damit die Benutzer den Roboter tatsächlich 
akzeptieren, sollte er so menschenähnlich wieakzeptieren, sollte er so menschenähnlich wie 
möglich sein" (Dr. Rüdiger Dillmann)

• menschenähnliche Gestalt
• menschenähnliche Bewegungen
• menschenähnliche Kommunikation (Sprache, 

Gestik, Lernen)
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Google ‐> News “Roboter“

El kt i h S liElektronischer Sommelier 

b k• Roboter verkostet Weine –
Elektronischer Sommelier analysiert 
per Infrarot, NEC, Japan

• Japanischer Elektronikkonzern 
NEC + Mie University 
Roboter erkennt erschiedene• Roboter erkennt verschiedene 
Weinsorten und empfiehlt dazu den 
passenden Käse

• Infrarot‐Spektrometer im linken Arm 
beleuchtet den Wein

=> 30 Weinsorten, enthaltene>  30 Weinsorten, enthaltene 
Traubensorten, Jahrgang

• ebenso Käsesorten
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News von 12.09.2006



• Quelle: http://www.manu‐systems.com/index.shtml
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Universalgreifer aus feinkörnigem Material 
mit Vakuum
F kti i i Ph üb l M i liFunktionsprinzip: Phasenübergang granularer Materialien 

von plastisch zu fest bei Druck
• feinkörniges Material (bspw. Sand) in einer Hülle 
• Greifer wird auf ein Objekt gedrückt und passt 

sich an die Objektform an
• Anlegen eines Vakuums an die HülleAnlegen eines Vakuums an die Hülle 

‐> der Greifer wird fest
• Zum Loslassen wird das Vakuum gelöst
• Volumenänderung kleiner 0 5% genügt für festen Griff• Volumenänderung kleiner 0.5% genügt für festen Griff

• Cornell Creative Machines Lab 

Brown, E., Rodenberg, N., Amend, J., Mozeika, A., Steltz, E., Zakin, M., Lipson, H., Jaeger, H. (2010) "Universal robotic 
gripper based on the jamming of granular material," Proceedings of the National Academy of Sciences (PNAS), Vol. 
107, no. 44, pp.18809‐18814.
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First ever World Championship in Robotic 

i b ( l i ) ( l )

Sailing on Lake Neusiedl in Austria 05/2008
Pinta, ASV Roboat (Weltmeister), FASt (vlnr) 

Robot boats can sail to any destination, only requiring to enter the target coordinates. The optimum 
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route is calculated based on weather data in real-time and is adapted permanently considering the 
leeway. Sensor data are analysed by means of artificial intelligence and used for determining the 
rudder and sailing position. [www.roboticsailing.org]



Zum AbschlussZum Abschluss 

Fil Bi D R b t lti DARPA• Film BigDog, Robotermaultier DARPA
• Roboternews: www.botjunkie.com

• Film „Oh Gott, es lebt“
– Anne Foerst, Robotertheologin: „Letzlich werden Roboter unsere Mitgeschöpfe“, g „ g p
– Hans Moravec, Professor für Robotik, CMU: „Ich sehe diese Maschinen als unsere 

Nachkommen„
– Ray Kurzweil: Maschinen im Körper und Gehirn Verbindungen mit hoherRay Kurzweil: Maschinen im Körper und Gehirn, Verbindungen mit hoher 

Bandbreite => ++ bei Wahrnehmung, Gedächtnis, Logik 
– Sebastian Thrun, Gewinner Grand Challenge 2005, Partikelfilter

Stanislaw Lem SF Autor:– Stanislaw Lem, SF‐Autor: 

„Man muss stark unterscheiden zwischen dem, was wir haben, 
und was ist in ferner Zukunft“

– Rodney Brooks, MIT, Subsumption, COG, iRobot
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„Wenn wir Glück 
haben, werden uns ,
die Roboter als 
Haustiere behalten“Haustiere behalten

Marvin Minsky
(Zitat zugesprochen, keine Quelle)

„If we‘re lucky, they might decide to keep us as pets“

AMS‐SR 165I. Boersch, FH Brandenburg, 09.10.2014




